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@ Graphik-Rechenskaliervorrichtung

@ Es werden ein Ausschneide-, MeB- und Skalensystem
sowie ein MeR- und Skalensystem geschaffen, die bei der
Bearbeitung eines Originalbilds zur Weiterverarbeitung ver-
wendet werden. Das Ausschneide-, MeB- und Skalensystem
weist ein erstes und zweites Eckelement (12, 14) auf, die
einen einstellbaren Bildrahmen bestimmen. Jedes Eckele-
ment (12, 14) weist ein Paar divergierender Arme auf, von
denen der sine durch einen Abszissenarm und der andere
durch einen Ordinatenarm charakterisiert ist, von denen
jeder einen inneren Rand aufweist. Auf sinem der Eckeie-
mente {12, 14) ist eine RechenmeBeinrichtung (18) gehaltert,
die einen Rechenschieber mit einem Lineal {18a) aufweist,
das sich zwischen den gegeniiberliegenden Randern des
Ausschnittbiides (16) erstreckt, und einen Schieber {18b),
der fir die Berechnung sines Verkleinerungs-/VergroRe-
rungsprozentsatzes dient, der auf der vorbestimmten ge-
wiinschten Dimensionsinderung basiert. Das MeR- und
Skalensystem weist die oben beschriebene RechenmeRein-
richtung (18) auf, die mit einem langlichen Element verbun-
den ist.

Die folgenden Angaben sind den vom Anmelder eingereichten Unterlagen entnommen
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Beschreibung

Die Erfindung betrifft im allgemeinen die Bearbei-
tung graphischer Bilder zur Weiterverarbeitung und
insbesondere ein System, mit dem Bilder visuell ausge-
schnitten, gemessen und skaliert oder in einigen Fillen
lediglich gemessen und skaliert werden kénnen. Die bei-
den Verfahren werden einerseits mittels eines Gerits
durchgefiihrt, das ein Paar relativ zueinander einstellba-
rer Eckelemente verwendet, wobei wenigstens eines da-
von einen onboard-Rechenschieber aufweist, oder an-
dererseits mittels einer dhnlichen Vorrichtung, die ein
Paar relativ bewegbarer Teile aufweist, welche Markie-
rungen tragen, die sowohl das Messen als auch das Be-
rechnen einer logarithmischen Skalierung ermoglichen.
Obwohl die Erfindung einen breiten Anwendungsbe-
reich hat, wird sie im folgenden fiir die Verwendung im
Graphikbereich beschrieben, in welchem sich eine be-
sondere Niitzlichkeit gezeigt hat.

Bisher haben Graphiker und Designer Bilder zur
Weiterverarbeitung unter Verwendung einer Vielzahl
getrennter Einzelfunktionswerkzeuge bearbeitet. Das
visuelle Ausschneiden wurde beispielsweise durch Auf-
setzen einer Mehrzahl von Linealen (oder anderer Vor-
richtungen mit geradem Rand) auf einem Bild durchge-
fiihrt, um Teile des Bildes zu verdecken.

Dieses Verfahren erfordert ein sorgfiltiges Ausrich-
ten des Bildes auf einem Tisch und der Lineale auf dem
Bild, um sicherzustellen, daB das visuell ausgeschnittene
Bild "rechtwinklig” ist. Das Messen der Abmessungen
des Ausschnittbildes erfordert ebenso ein sorgfiltiges
Ausrichten der Lineale, wobei die Abmessungen im all-
gemeinen durch Messen des Abstandes zwischen einem
Paar von Linealen abgenommen werden, die gegen-
tiberliegende Rinder des darunterliegenden Ausschnitt-
bildes bestimmen. Die Lineale miissen gleichzeitig in
Position gehalten werden, was die Aufgabe weiter er-
schwert.

Nachdem das Bild visuell ausgeschnitten und gemes-
sen worden ist, ist es iiblich, einen Verkleinerungs-/Ver-
groBerungsprozentsatz zu berechnen, der einer ge-
wiinschten Verinderung der BildgroBe entspricht. Die
Berechnung eines derartigen Verkleinerungs-/Vergro-
Berungsprozentsatzes wurde bisher unter Verwendung
eines "Verhiltnisrades” durchgefiihrt, wobei es sich hier-
bei um eine Vorrichtung handelt, die manipulierbar ist,
um den Verkleinerungs-/VergréBerungsprozentsatz zu
identifizieren, indem eine gemessene Abmessung und
eine entsprechende gewiinschte Abmessung auf dem
Rad ein-gestellt wird. Bei einem #hnlichen Verfahren,
bei dem kein Ausschneiden, sondern lediglich ein Mes-
sen und Skalieren vorgenommen wird, wird ein lineares
Lineal fiir die Messung und danach eine Art des vorste-
hend erwihnten Skalierrads zum Berechnen verwendet.
Bei beiden bekannten Verfahren muB der Designer da-
her zwei Werkzeuge manipulieren, um das gewiinschte
Endresultat zu erhalten.

Es ist wiinschenswert, ein System zu schaffen, bei dem
eine Manipulation einer Vielzahl unterschiedlicher
Werkzeuge nicht erforderlich ist. Es ist daher eine Auf-
gabe der Erfindung, ein System zu schaffen, das in dem
Fall, wo ein Ausschneiden gewiinscht ist, dies auf einfa-
che Weise visuell ermoglicht, ohne daB ein genaues Aus-
richten von Linealen erforderlich ist, und welches das
Skalieren ermoglicht, ohne daB die Verwendung einer
separaten Recheneinrichtung erforderlich ist.

Die vorstehende Aufgabe wird erfindungsgemaB
durch zwei dhnliche Systeme gelost, von denen eines ein
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Ausschneide-, MeB- und Skalensystem und das andere
ein MeB- und Skalensystem ist. Beide Systeme werden
fiir die Bearbeitung eines Bildes zur Weiterverarbeitung
verwendet. Das Ausschneide-, MeB- und Skalensystem
weist ein Paar aufeinander bezogene Elemente auf, die
sich relativ zueinander bewegen, um einen einstellbaren
ausgeschnittenen Bildrahmen zu bilden. Die Elemente
nehmen vorzugsweise die Form eines Paars L-formiger
Ecken oder Eckelemente ein, wobei die Eckelemente
zusammenkommen, um einen groBeneinstellbaren
rechteckigen Rahmen zu bilden. Jedes Eckelement weist
ein Paar Rinder auf, wobei jeder Rand entweder als
Abszissen- oder Ordinatenrand bestimmt ist. Die Ab-
szissenrinder bilden obere und untere Rinder eines
Ausschnittbildes, und die Ordinatenrinder bilden ge-
geniiberliegende Seitenrédnder, um den Bildrahmen zu
vervolistindigen. Die Bildhohe und -breite wird durch
feststehende Lineale gemessen, die sich lings der Rén-
der von einem der Eckelemente erstrecken, wobei ein
Lineal angeordnet ist, um auf bestimmte Weise den Ab-
stand zwischen aufeinanderzugerichteter Abszissenrin-
der anzugeben, und das andere Lineal angeordnet ist,
um in bestimmter Weise den Abstand zwischen aufein-
anderzugerichteter Ordinatenrinder anzugeben. Auf ei-
nem der Eckelemente ist eine RechenmeBeinrichtung
gehaltert, die einen Rechenschieber enthilt, der eines
der Lineale als Schieber des Rechenschiebers verwen-
det, und eine logarithmische Schiebeskala als Schieber
des Rechenschiebers. Das Rechenschieberlineal weist
einen Ubersetzer auf, der eine Dimensionsmessung in
eine logarithmische Skala umrechnet. Der Schieber des
Rechenschiebers weist eine bezogene (related) logarith-
mische Verkleinerungs- und VergréBerungsprozent-
satzskala auf. Diese Anordnung erméglicht die Berech-
nung eines Verkleinerungs-/VergroBerungsprozentsat-
zes auf der Basis einer gewiinschten Dimensionsénde-
rung der ausgeschnittenen Bildgr6Be. Das MeB- und
Skalensystem weist die oben beschriebene RechenmeB-
einrichtung auf einem langlichen Element auf. Das MeB-
und Skalensystem schafft ein einziges Werkzeug, das
sowohl fiir die Messung eines Bildes und zum Berech-
nen eines Verkleinerungs-/VergroBerungsprozentsat-
zes auf der Basis der gewiinschten Dimensionsénderung
der Bildgr6Be verwendet werden kann.

Die bevorzugte Ausfithrungsform des MeB- und Ska-
lensystems ist einfach eine Untermenge der bevorzug-
ten Ausfithrungsform des Ausschneide-, Me8- und Ska-
lensystems. Aus Raumersparnisgriinden wird daher ein
einziges Zeichnungsset verwendet, um sowohl die be-
vorzugte Ausfithrungsform des Ausschneide-, MeB- und
Skalensystems als auch die bevorzugte Ausfithrungs-
form des MeB- und Skalensystems darzustellen. Anhand
der Figuren wird zunichst die bevorzugte Ausfithrungs-
form des Ausschneide-, MeB- und Skalensystems erlidu-
tert; anschlieBend werden die Figuren erneut verwen-
det, wobei eine Konzentration lediglich auf diejenigen
Elemente erfolgt, welche eine Ausfiihrungsform des
MeB- und Skalensystems darstellen. Die Fig. 1, 1A, 2
und 2A dienen, wie gerade erwihnt, zur Doppelfunk-
tionsdarstellung.

Die Erfindung wird nachfolgend anhand der Zeich-
nung beispielsweise naher erldutert. In dieser zeigen:

Fig. 1 (erste Funktionalitat) eine vereinfachte Drauf-
sicht eines Ausschneide-, MeB- und Skalensystems ge-
méB der Erfindung, wobei das System ein Paar aufeinan-
derbezogener Eckelemente mit einer onboard-Rechen-
meBeinrichtung aufweist, um ein Ausschnittbild zu rah-
men, das 15,24 cm breit und 12,7 cm hoch ist. In ihrer
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zweiten Funktionalitdtsrolle, die detaillierter nachste-
hend beschrieben wird, zeigt Fig. 1 das vorgeschlagene
MeB- und Skalensystem;

Fig. 1A (erste Funktionalitit) eine vergroBerte Teil-
draufsicht des in Fig. 1 gezeigten Ausschneide-, MeB-
und Skalensystems, wobei die Darstellung die Betdti-
gung eines derartigen Systems zeigt, wenn die Bildbrei-
te verringert werden soll. Die zweite Funktionalitétsrol-
le der Fig. 1A geht aus der nachstehenden Beschreibung
hervor;

Fig. 2 (erste Funktionalitdt) das Ausschneide-, MeB-
und Skalensystem von Fig. 1, wobei die Eckelemente
relativ zueinander bewegt worden sind, um ein Aus-
schnittbild zu rahmen, das 7,62 cm breit und 7,62 cm
hoch ist. Die zweite Funktionalitdtsrolle der Fig. 2 geht
nachfolgend mit der zweiten Funktionalitdtsrolle von
Fig. 1 einher;

Fig. 2A (erste Funktionalitit) eine vergroBerte Teil-
draufsicht des Systems der in Fig. 2 gezeigten Anord-
nung, wobei die Darstellung die Betétigung eines derar-
tigen Systems zeigt, wenn die Bildbreite vergroBert
werden soll. Die zweite Funktionalitit dieser Figur folgt
der zweiten Funktionalitdt von Fig. 2;

Fig. 3 eine isometrische Darstellung in teilweiser Ex-
plosionsansicht der bevorzugten Ausfiihrungsform des
Ausschneide-, MeB- und Skalensystems, wie nachfol-
gend angegeben;

Fig. 4 eine vergroBerte isometrische Teildarstellung
einer Spur- und Wagenanordnung, wobei die Eckele-
mente in Wechselbeziehung stehen;

Fig.5 eine weitere vergroBerte Schnittdarstellung
langs der Linie 5-5 von Fig. 1; und

Fig. 6 eine Schnittdarstellung in ungefihr dem glei-
chen MaBstab wie in Fig.5 lings der Linie 6-6 von
Fig. 1.

1. Ausschneide-, MeB- und Skalensystem

Wie vorstehend angegeben, bezieht sich die vorlie-
gende Erfindung auf die Herstellung eines graphischen
Bildes zur Weiterverarbeitung und insbesondere auf ei-
ne graphische Berechnungskaliereinrichtung in der
Form eines Systems, das fiir das visuelle Ausschneiden
des Bildes, das Messen der Dimensionen eines ausge-
schnittenen Bildes und die Bestimmung eines Verkleine-
rungs-/VergréBerungsprozentsatzes ermoglicht, der ei-
ner gewiinschten Anderung der BildgroBe entspricht.
Eine bevorzugte Ausfithrungsform eines derartigen Sy-
stems ist in der Zeichnung dargestellt, wobei das System
allgemein mit 10 bezeichnet ist.

Wie aus Fig. 1 ersichtlich, weist das Ausschneide-,
MeB- und Skalensystem 10 ein Paar zueinander ange-
ordneter, untereinander in Bezug stehender Eckelemen-
te 12, 14 auf, wobei diese Eckelemente relativ bewegbar
sind und einen einstellbaren Bildrahmen bilden. Der
Rahmen seinerseits bestimmt ein Ausschnittbild 16. Die
Eckelemente weisen vorzugsweise zueinander gerichte-
te rechte Winkel (90°-Winkel) auf, von denen jeder
durch ein Paar divergierender Arme bestimmt wird. Ei-
nes der Eckelemente weist einen Rechenschieber 18 auf.
Die Arme sind als Abszissen- und Ordinatenarme cha-
rakterisiert, wobei diese Arme den X- und Y-Koordina-
ten einer graphischen Darstellung in der Ebene der
Zeichnungsblatter entsprechen, wie in Fig. 1 und 2 dar-
gestellt. Wie angegeben, sind die Eckelemente 12 und 14
aufeinander bezogen, wobei der Ordinatenarm des Ele-
ments 14 den Abszissenarm des Elements 12 schneidet,
und der Abszissenarm des Elements 14 den Ordinate-
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narm des Elements 12 schneidet. Die Eckelemente defi-
nieren damit einen Bildrahmen, der seinerseits die Rén-
der (oder duBere Begrenzung) des Bildes bestimmt, das
hierdurch eingerahmt wird. Das Element 12 wirkt als
Basis, beziiglich welcher das Element 14 bewegt wird,
wobei eine derartige Relativbewegung die Rahmengré-
Be einstellt. Dies ist durch den X-Achsen-Pfeil 28 und
den Y-Achsen-Pfeil 30 dargestellt, wobei das Element
14 ohne weiteres sowohl in X- als auch in Y-Richtung
bewegbar ist, um die GroBe des Rahmens zu variieren.
Eine derartige Bewegung ist weiterhin durch Vergleich
der Fig. 1 und 2 dargestellt.

GemiB der bevorzugten Ausfilhrungsform enthilt
das erste Eckelement 12 einen ersten Abszissenarm 20
und einen ersten Ordinatenarm 22. Der Arm 20 definiert
einen ersten Abszissenrand 20a, der einen ersten Ab-
szissenrand des Ausschnittbildes 16 bestimmt. Der Arm
22 definiert einen Ordinatenrand 22a und dementspre-
chend einen ersten Ordinatenrand des Ausschnittbildes
16. Das erste Eckelement kann daher derart angesehen
werden, daB es ein erstes duBeres BegrenzungsmaB des
Bildes bestimmt, das gerahmt wird.

In gleicher Weise bestimmt das zweite Eckelement 14
einen zweiten Abszissenarm 24 und einen zweiten Ordi-
natenarm 26. Der Arm 24 bestimmt einen zweiten Ab-
szissenrand 24a, und der Arm 26 bestimmt einen zwei-
ten Ordinatenrand 26a, wobei jeder Rand einen entspre-
chenden Rand des Ausschnittbildes 16 bestimmt. Diese
Rénder bilden zusammen ein zweites duBeres Begren-
zungsmap des gerahmten Bildes.

Was die durch das System bestimmte duBere Begren-
zung betrifft, rahmt das System ein visuell ausgeschnit-
tenes Bild ein, indem das System auf ein Originalbild
aufgesetzt wird, wobei das Bild mit den Eckelementen
12 und 14 teilweise bedeckt wird. Wie ersichtlich, ist das
sich ergebende visuell ausgeschnittene Bild im allgemei-
nen rechteckig und weist die Breite W und die Hoéhe H
auf. In Fig. 1 ist der Rahmen 15,24 cm breit (6 inches)
und 12,7 cm hoch (5 inches). Diese Abmessungen wer-
den durch Lineale lings der Abszissen- und Ordinaten-
arme des Eckelements 12 angegeben. Die Rahmenab-
messungen kénnen jedoch durch eine Relativbewegung
der Eckelemente gedndert werden, wie durch die Pfeile
28 und 30 angegeben.

In Fig. 2 sind die Eckelemente relativ zueinander be-
wegt worden, so daB sie ein kleineres visuell ausge-
schnittenes Bild 16’ bestimmen. Das Bild 16’ weist eine
Héhe H’ von 7,62 cm (3 inches) und eine Breite W' von
7,62 cm (3 inches) auf. Es ist zu beachten, da3 die Bewe-
gung derart durchgefiihrt wird, da8 die Rechtwinklig-
keit des visuell ausgeschnittenen Bildes aufrechterhal-
ten wird. Eine Beschreibung des Mechanismus, durch
den eine derartige gesteuerte Bewegung erreicht wird,
wird im Detail nachstehend beschrieben.

Fig. 3 zeigt eine isometrische Explosionsdarstellung
des erfindungsgemaBen Systems, wobei die Ansicht fer-
ner die Beziehung zwischen dem ersten und zweiten
Eckelement und deren gesteuerte Relativbewegung
darstellt. Das erste Eckelement 12 weist ein Paar korre-
spondierender Abschnitte 12a, 12b auf, welche zusam-
menkommen, um Schlitze (20b in Fig. 5;22b in Fig. 6) zu
bestimmen, durch welche das zweite Eckelement 14 ge-
steuert hindurchgefiihrt ist. Die Abschnitte sind iber
geeignete Befestigungsmittel aneinander gehaltert, die
in der gezeigten Ausfiihrungsform die Form einer Stift-
und Sockelanordnung einnehmen. Wie durch Pfeile 28,
30 angegeben (Fig. 1 und 2), sind die Arme des zweiten
Eckelements durch die Schlitze hindurch bewegbar, je-
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doch nur in Richtungen, die senkrecht zu den entspre-
chenden Armen des ersten Eckelements sind. Dies bildet
ein System, bei dem die Breite und Héhe eines visuell
ausgeschnittenen Bildes gedndert werden kénnen, wih-
rend die rechtwinklige Natur des Rahmens aufrechter-
halten wird.

Wie aus Fig. 3 weiter ersichtlich, weist der Abszisse-
narm 20 des erfindungsgeméBen Systems eine Spur 32
auf, die eine gesteuerte Bewegung des Elements 14 rela-
tiv zum Element 12 ermdglicht. Wie angegeben, ist die
Spur 32 ldngs des Armes 20 bestimmt, der mit einer
spurbestimmenden Leiste 32a kombiniert ist. Die Leiste
32a ist an einem vorstehenden Sockel 32c des Arms 20
gehaltert, wobei ein Paar Nuten 32b vorgesehen sind.
Ein Wagen 34 ist lings der Spur verfahrbar und wird auf
der Spur durch ein Paar Schuhe 34a gehalten, welche in
Nuten 32b verfahrbar sind, um die Leiste in einer Weise
zu greifen, die in den Fig. 5 und 6 dargestellt ist.

Wie aus Fig. 4 ersichtlich, bestimmt der Wagen einen
Kanal 34b, durch den der Arm 26 des Eckelements 14
gleitbar aufgenommen ist. Dies erméglicht eine gesteu-
erte Bewegung des Eckelements 14 sowohl senkrecht
als auch parallel zum ersten Abszissenarm 20 des Sy-
stems. Der Ordinatenarm 26 des zweiten Eckelements
ist daher zwischen den Schuhen 34a und einer Mehrzahl
von darunterliegenden Riegeln eingefangen, die den
Kanal definieren. Fig. 4 zeigt ferner die Gleitbeziehung
zwischen dem ersten und zweiten Eckelement, wobei
diese Beziehung durch die Pfeile 28 und 30 von Fig. 1
dargestellt ist. Lappen 34c stellen einen genau bestimm-
ten Pfad mit niedrigem Widerstand des zweiten Eckele-
ments 14 sicher. Diese Anordnung ist auch in Fig. 5
dargestellt, woraus hervorgeht, daB die Schuhe 34a die
Leiste 32a festhalten, damit der Wagen daran gleitend
entlanglduft. Die spurbestimmende Leiste- 32a ist am
Abszissenarm 20 gehaltert, wodurch eine gesteuerte Be-
ziehung zwischen dem Wagen 34 und dem Arm 20 ge-
schaffen wird. Fig. 5 zeigt auch den Schlitz 20b, durch
den der Arm 26 gleitend hindurchgefiihrt ist.

Fig. 6 zeigt in einem Querschnitt die Beziehung zwi-
schen dem Abszissenarm 24 des zweiten Eckelements
und dem Ordinatenarm 22 des ersten Eckelements. Es
ist jedoch klar, daB die Spur- und Wagenanordnung
nicht an beiden Schnittpunkten des ersten und zweiten
Eckelements erforderlich ist. Wie angegeben, tritt der
Arm 24 durch einen Kanal 22b hindurch, der im Arm 22
ausgebildet ist, wobei der Kanal durch den oberen und
unteren Abschnitt 12a, 12b des Eckelements 12 be-
stimmt wird.

Nachdem das Bild visuell ausgeschnitten worden ist,
kann das Bild unter Verwendung eines Filzstiftes oder
ghnlichem mit Linien markiert werden, welche das Aus-
schnittbild bezeichnen. Derartige Markierungen kon-
nen beispielsweise durch Schlitze (oder Offnungen) hin-
durch in den Eckelementen vorgenommen werden, bei-
spielsweise durch diejenigen, die bei 36 gezeigt sind. Die
Schlitze erstrecken sich vollkommen durch jedes Eck-
element hindurch und sind fiir Markierungen an gegen-
iiberliegenden Ecken des Bildes vorgesehen, wo das Bild
rechteckig ist. Zusitzliche Markierungsschlitze kénnen
in den Armen der Eckelemente vorgesehen sein, wobei
Beispiele derartiger Schlitze allgemein bei 38 angege-
ben sind. Diese Schlitze sind zur Markierung lings eines
Seitenrandes des Bildes vorgesehen.

Nachdem das Bild visuell ausgeschnitten worden ist,
wird im folgenden die RechenmeBeinrichtung 18 erldu-
tert, die bei der bevorzugten Ausfithrungsform lings des
Abszissenarms 20 des Eckelements 12 gehaltert ist. Wie
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angegeben, nimmt die RechenmeBeinrichtung die Form
eines Rechenschiebers ein, wobei der Rechenschieber
ein stationidres Lineal 18a und ein bewegbares Gleitele-
ment 18b aufweist. Das stationdre Lineal ist derart aus-
gebildet, daB es eine Messung der Breite W des Bildes
erlaubt und sich lings des ersten Abszissenrands 20a des
Systems erstreckt. Ein dhnliches Lineal 17 (Fig. 2A) er-
streckt sich lings des ersten Ordinatenrands 22a des
Systems, um ein Messen der Bildhthe H zu erméglichen.
Wie durch den Pfeil 19 angedeutet, ist der Schieber 18b
des Rechenschiebers relativ zum Rechenschieberlineal
18a entlang der Linge des Rechenschieberlineals ver-
schiebbar, wobei diese Bewegung im allgemeinen derart
vorgenommen wird, daB ein Verkleinerungs-/VergroBe-
rungsprozentsatz auf der Basis einer gewiinschten An-
derung der visuell ausgeschnittenen BildgréBe berech-
net wird, wie im folgenden beschrieben wird.

Unter Bezugnahme auf Fig. 1A wird der Verkleine-
rungsprozentsatz eines Bildes, beispielsweise des Bil-
des 16, bestimmt, wobei die RechenmeBeinrichtung des
Systems im Detail gezeigt wird. Wie angegeben, wurde
das Bild so gewihlt, daB es eine Breite W von 15,24 cm
hat, wobei diese Breite von einer linearen Skala 40 abge-
lesen wird, die auf dem Lineal 18a lings des Randes des
Abszissenarms des ersten Eckelements erscheint. Wie
bereits erldutert, ist das Lineal am ersten Abszissenarm
befestigt. Wie gezeigt, weist das stationdre Lineal 18a
eine erste logarithmische Umrechnungsskala 42 auf, die
sich benachbart (und parallel) des Schiebers 18b des
Rechenschiebers erstreckt. Die logarithmische Skala ist
mit der linearen Skala durch Linien wie diejenigen bei
40a verbunden. Diese Zuordnung wandelt auf wirksame
Weise eine lineare Messung in die logarithmische Skala
um. Das stationére Lineal wirkt damit als ein Ubersetzer
und wird hier als solcher bezeichnet. Hieraus folgt, daB
die gemessene Breite W ohne weiteres auf der logarith-
mischen Skala 42 dargestelit wird und durch den Schie-
ber des Rechenschiebers weiter manipuliert werden
kann.

Unter Bezugnahme auf den Schieber des Systems ist
zu beachten, daB dieser Schieber eine zweite logarithmi-
sche Skala 44 aufweist, wobei diese Skala benachbart
zur ersten logarithmischen Skala angeordnet ist, um die
RechenmeBeinrichtung zum Bezeichnen einer vorbe-
stimmten gewiinschten Dimensionsinderung der Bild-
breite zu manipulieren. Fiir den Fachmann ist erkenn-
bar, daB beispielsweise in Fig. 1A die zweite logarithmi-
sche Skala 44 bewegt worden ist, um eine Verkleinerung
der Breite von 15,24 cm auf 11,43 cm (4 % inches) anzu-
geben, wobei die zweite logarithmische Skala derart
angeordnet ist, daB sie eine vorbestimmte gewiinschte
Bildbreite angibt. Die zweite logarithmische Skala ist
daher relativ zur ersten logarithmischen Skala versetzt
worden, um eine Breite von 11,43 cm anzugeben, wo die
erste logarithmische Skala eine Breite von 15,24 cm an-
gibt. Es ist weiterhin zu beachten, daB die Berechnungen
trotz der Bezugnahme der aktuellen Beschreibung auf
die Bildbreite W auch in gleicher Weise hinsichtlich der
Bildhohe durch Bezugnahme auf Werte durchgefiihrt
werden konnen, die der gemessenen Héhe H auf der
linearen und logarithmischen Skala entsprechen.

Wie gezeigt, ist der Schieber innerhalb einer Nut im
ersten Abszissenarm aufgenommen und teilweise durch
ein Schild (47 in Fig. 5) abgedeckt, so daB zusitzliche,
darauf markierte Skalen abgedeckt werden. In Fig, 1A
ist eine dieser zusitzlichen Skalen bei 46 gezeigt, wobei
diese Skala die Form einer Verkleinerungsprozentsatz-
skala einnimmt. Die Skala 46 reprisentiert einen Ver-
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kleinerungsprozentsatz, der dem relativen Versatz der
ersten und zweiten logarithmischen Skala entspricht.
Die Verkleinerungsprozentsatzskala erscheint nur teil-
weise durch ein Fenster 46a im Schild 47, wobei der
entsprechende Verkleinerungsprozentsatz durch einen
Zeiger oder eine Markierungseinrichtung 46b angege-
ben wird.

Bei der gezeigten Anordnung der Fig. 1 und 1A, wo
die Breitenmessung von 1524 cm auf 11,43 cm verédn-
dert wird, ist zu beachten, daB das Bild auf 75% seiner
OriginalgroBe verkleinert wird. Es ist daher durch eine
geeignete Relativanordnung der ersten und zweiten
logarithmischen Skala in der angegebenen Weise mdg-
lich, eine gleichzeitige Angabe der linearen Dimensions-
verkleinerung zu liefern.

Aus Fig. 2A ist bei einer dhnlichen Analyse ersicht-
lich, daB der VergrdBerungsprozentsatz des Bildes 16
in gleicher Weise durch Manipulation des Schiebers 18b
und durch Ablesen einer VergroBerungsprozentsatz-
skala 48 bestimmt werden kann, die durch ein zweites
Fenster 48a sichtbar ist. Ein Zeiger (oder Markierungs-
einrichtung) 48b gibt den VergréBerungsprozentsatz di-
rekt an. Das zweite Fenster ist sowohl vertikal als auch
horizontal (wie aus Fig. 2A ersichtlich) beziiglich des
ersten Fensters versetzt, wodurch ein Uberlappen der
Skalen vermieden wird.

Wie in Fig. 2A angegeben, hat das Ausschnittbild 16’
eine Breite von 7,62 cm (3 inches), die auf ungefdhr
9,53 cm (3 3/4 inches) vergroBert werden soll. Diese
VergroBerung ist unter Bezugnahme auf das Verhiltnis
zwischen der ersten und zweiten logarithmischen Skala
verstandlich, wobei diese Skalen so versetzt werden,
daB die zweite logarithmische Skala eine Breite von
9,53 cm angibt, wobei die erste logarithmische Skala ei-
ne Breite von 7,62 cm angibt. Dementsprechend gibt der
Zeiger 48b einen VergréBerungsprozentsatz von 125%
an. Der Schieber wird von Hand bewegt und kann fer-
ner einen Lappen 50 als Fingerhalter aufweisen.

Fiir den Fachmann ist es klar, daB die Verwendung
englischer Dimensionseinheiten (beispielsweise inches)
lediglich beispielshaft ist und andere MaBeinheiten ohne
weiteres verwendet werden konnen.

2. Me38- und Skalensystem

Wie im Zusammenhang mit dem Stand der Technik
und der Zusammenfassung der Erfindung ausgefiihrt
und unter Bezugnahme auf die Beschreibungen der
Fig. 1, 1A, 2 und 2A erldutert worden ist, gibt es zwel
geringfiigig unterschiedliche Ausfiihrungsformen der
Erfindung. Die Charakteristiken von diesen werden dar-
gestellt, indem geringfiigig unterschiedliche Gesichts-
punkte und Ablesungen hinsichtlich der Interpretatio-
nen der vier Zeichnungsfiguren ein- bzw. vorgenommen
werden. In der nun folgenden Beschreibung der bevor-
zugten Ausfiihrungsform des MeB- und Skalensystems
soll die Aufmerksamkeit auf gewisse Bereiche konzen-
triert werden, die nur in den Aufbauten gemi8 Fig. 1,
1A, 2 und 2A gezeigt sind, wobei gedanklich gewisse
Strukturkomponenten nicht beriicksichtigt werden sol-
len, die bei der im folgenden beschriebenen erfindungs-
gemiBen Ausfithrungsform hinsichtlich Konstruktion
und Funktionalitit keine Rolle spielen. Elemente der im
folgenden beschriebenen Ausfiihrungsform der Erfin-
dung, die mit dhnlichen Elementen der oben beschriebe-
nen ersten Ausfiihrungsform gemeinsam sind, tragen die
gleichen Bezugszeichen.

Eine bevorzugte Ausfiihrungsform des MeB- und
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Skalensystems ist in den Fig. 1 und 2 als Abszissenarm
des Eckelements 12 zusammen mit der RechenmeBein-
richtung innerhalb und auf dem Abszissenarm ersicht-
lich. Man kann sich diese Ausfilhrungsform vorstellen,
indem man sich auf die Abszisse des Eckelements 12
konzentriert und die Ordinate des Eckelements 12 und
das gesamte Eckelement 14 ignoriert. Daraus ist ersicht-
lich, daB das MeB- und Skalensystem ein Lineal 18a
lings eines linglichen Randes 20a und einen Rechen-
schieber 18 aufweist. Das Lineal und der Rechenschie-
ber sind Teil einer RechenmeBeinrichtung, die im Detail
in den Fig. 1A und 2A gezeigt ist. Diese Figuren zeigen,
wie die RechenmeBeinrichtung verwendet werden
kann, um entweder einen Verkleinerungsprozentsatz
fiir ein Bild zu berechnen, Fig. 1A, oder einen Vergréfe-
rungsprozentsatz fiir ein Bild, Fig. 2A. Nur diejenigen
Elemente in den Fig. 1A und 2A, die Teil der Rechen-
meBeinrichtung oder Teil der Abszisse des Eckelements
12 sind, sind Elemente des MeB- und Skalensystems.
Somit sind die Elemente 14, 17 und 36 keine Teile des
MeB- und Skalensystems. Die Fig. 1A und 2A wurden
vorstehend in der Beschreibung der RechenmeBeinrich-
tung erldutert, die im Ausschneide- und MeBsystem ver-
wendet wird. Da die im MeB- und Skalensystem ver-
wendete RechenmeBeinrichtung identisch zu derjeni-
gen im Ausschneide-, MeB- und Skalensystem ist, wird
auf die vorstehende Erlduterung der Fig. 1A und 2A der
detaillierten Beschreibung der RechenmeBeinrichtung
Bezug genommen.

Hieraus geht hervor, wie die bevorzugten Ausfiih-
rungsformen der vorliegenden Erfindung, die sich auf
zwei unterschiedliche Aspekte der graphischen "Mani-
pulation”, d.h. Ausschneiden, Messen und Skalieren
bzw. Messen und Skalieren beziehen, deutliche Vorteile
bei der Ausiibung dieser Aktivititen hinsichtlich be-
kannter Verfahren bei Verwendung bisher verfiigbarer
handelsiiblicher Werkzeuge bieten. ZusammengefaBt
ermoglichen die erfindungsgemifBen Ausfithrungsfor-
men hinsichtlich ihrer entsprechenden Verwendungsge-
biete die gewiinschten Schritte und Zustédnde der vorzu-
nehmenden graphischen Manipulation unter Verwen-
dung lediglich eines einzigen Werkzeugs, in das alle zur
Durchfiihrung der jeweiligen erforderlichen Schritte er-
forderlichen Elemente integriert sind. Durch Verwen-
den einer erfindungsgemaB hergestellten Vorrichtung
ist es nicht mehr linger erforderlich, daB3 der Benutzer
zwei sehr unterschiedliche Arten von Werkzeugen be-
sitzt und nach diesen greift, um zwei sehr verschiedene
Funktionsarten auszufilhren. Bei beiden Ausfithrungs-
formen kann auf vereinfachte Weise gesagt werden, daB3
ein Werkzeug alles macht.

Es ist fiir den Fachmann offensichtlich, daB die vorge-
schlagenen erfindungsgemiBen Ausfiihrungsformen re-
lativ einfach und kostengiinstig herzustellen sind und
keine wesentliche erneute Ausbildung oder Anpassung
an eine “neue Technologie” fiir ihren erfolgreichen und
praktischen Einsatz erfordern.

Obwohl bevorzugte Ausfithrungsformen der Erfin-
dung offenbart worden sind, konnen Verinderungen
und Modifikationen vorgenommen werden, ohne vom
Geist der beanspruchten Erfindung abzuweichen.

Patentanspriiche

1. MeB- und Skalensystem zur Bearbeitung eines
Originalbildes zur Weiterverarbeitung, gekenn-
zeichnet durch eine lingliche Onboard-MeBein-
richtung (18), die ein stationires Lineal (18a) und



DE 195 31 041

9

einen benachbarten Schieber (18b) aufweist, wobei
der benachbarte Schieber (18b) manipulierbar ist,
um eine vorbestimmte gewiinschte Dimensionsén-
derung im Originalbild zu bestimmen, wobei eine
derartige Manipulation zur Identifikation eines
Wertes fiihrt, der eine entsprechende Prozentsatz-
inderung reprisentiert.

2. Ausschneide-, MeB- und Skalensystem zur Ver-
wendung bei der Bearbeitung eines Originalbildes
zur Weiterverarbeitung, mit einem einstellbaren
Bildrahmen, gekennzeichnet durch

ein erstes Element (12) mit einem linglichen ersten
Rand, der benachbart zum Originalbild anordenbar
ist, um einen ersten ausgeschnittenen Bildrand zu
bestimmen;

ein zweites Element (14), das wirkungsmiBig mit
dem ersten Element (12) verbunden ist und einen
langlichen zweiten Rand aufweist, der relativ zum
ersten Rand bewegbar ist, um einen zweiten ausge-
schnittenen Bildrand zu bestimmen, der dem ersten
ausgeschnittenen Bildrand gegeniiberliegt; und
eine lingliche Onboard-MeBeinrichtung, die sich
zwischen dem ersten und zweiten Rand erstreckt,
um einen dazwischenliegenden Abstand anzuge-
ben.

3. System nach Anspruch 2, dadurch gekennzeich-
net, daB die MeBeinrichtung ein Rechenschieber
(18) ist, der ein stationires Lineal (18a) und einen
benachbarten Schieber (18b) aufweist.

4, System nach Anspruch 3, dadurch gekennzeich-
net, daB der Rechenschieber (18) manipulierbar ist,
um eine vorbestimmte gewiinschte Dimensionséin-
derung im Originalbild zu bestimmen, wobei eine
derartige Manipulation zur Identifikation eines
Wertes fiihrt, der eine entsprechende Prozentsatz-
anderung reprisentiert.

5. System nach Anspruch 3, dadurch gekennzeich-
net, daB das Lineal des Rechenschiebers einen
Ubersetzer aufweist, der sowohl eine lineare Skala
(40) als auch eine logarithmische Konversionsskala
(42) aufweist, wobei die logarithmische Konver-
sionsskala (42) mit der linearen Skala (40) fluchtet,
um den Abstand von der linearen Skala (40) zur
logarithmischen Konversionsskala (42) zu iiberset-
zen.

6. System nach Anspruch 5, dadurch gekennzeich-
net, daB der Schieber (18b) des Rechenschiebers
eine logarithmische Verkleinerungs-/Vergrofie-
rungsskala (46, 48) aufweist, die wenigstens teilwei-
se die logarithmische Konversionsskala (42) wider-
spiegelt, wobei der Schieber (18b) relativ zum Line-
al (18a) bewegbar ist, um die logarithmische Ver-
kleinerungs-/VergroBerungsskala (46, 48) zur log-
arithmischen Konversionsskala (42) zu versetzen,
um eine vorbestimmte gewiinschte Dimensionsin-
derung des Abstands zu bezeichnen.

7. System nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich-
net, daB der Rechenschieber (18) ferner eine Ver-
kleinerungsprozentsatzskala (46) und einen Ver-
kleinerungszeiger (46b) aufweist, von denen einer
relativ beziiglich der logarithmischen Konversions-
skala (42) feststehend und der andere beziiglich der
logarithmischen Verkleinerungs-/VergréBerungs-
skala (46, 48) feststehend ist, wobei die Verkleine-
rungsprozentsatzskala (46) derart angeordnet ist,
daB durch den Verkieinerungszeiger (46b) ein Ver-
kleinerungsprozentsatzwert markiert wird, der
dem relativen Versatz der logarithmischen Skalen
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entspricht.
8. System nach Anspruch 6, dadurch gekennzeich-
net, daB der Rechenschieber (18) ferner eine Ver-
groBerungsprozentsatzskala (48) und einen Ver-
groBerungszeiger (48b) aufweist, von denen einer
relativ zur logarithmischen Konversionsskala (42)
und der andere relativ zur logarithmischen Verklei-
nerungs-/VergroBerungsskala (46, 48) festgelegt ist,
wobei die VergroBerungsprozentsatzskala (48)
derart angeordnet ist, daB durch den VergréBe-
rungszeiger (48b) ein VergréBerungsprozentsatz
markiert wird, der dem relativen Versatz der log-
arithmischen Skalen entspricht.
9. System nach Anspruch 2, dadurch gekennzeich-
net, daf} das erste Element (12) eine Spur (32) auf-
weist, die sich senkrecht zum ersten Rand erstreckt,
wobei das zweite Element (14) derart gehaltert ist,
daB es sowohl lings der Spur (32) als auch senk-
recht zur Spur (32) bewegbar ist.
10. Ausschneide-, MeB- und Skalensystem zur Be-
arbeitung eines Originalbildes zur Weiterverarbei-
tung mit einem einstellbaren Bildrahmen, der eine
4uBere Begrenzung eines Ausschnittbildes (16) be-
stimmt, gekennzeichnet durch
ein erstes Eckelement (12) mit einem ersten Abszis-
senrand (20a) und einem ersten Ordinatenrand
(22a), wobei das erste Eckelement auf dem Origi-
nalbild anordenbar ist, um ein erstes duBeres Um-
fangsmaB des Ausschnittbildes (16) zu bestimmen;
ein zweites Eckelement (14), das wirkungsmiBig
mit dem ersten Eckelement (12) verbunden ist und
einen zweiten Abszissenrand (24) aufweist, der dem
ersten Abszissenrand (20a) gegeniiberliegt, sowie
einen zweiten Ordinatenrand (26), der dem ersten
Ordinatenrand (22a) gegeniiberliegt, wobei das
zweite Eckelement (14) gesteuert relativ zum er-
sten Eckelement (12) bewegbar ist, um ein zweites
duBeres BegrenzungsmaB des Ausschnittbildes (16)
zu bestimmen; und
eine RechenmeBeinrichtung (18), die auf einem der
Eckelemente (12, 14) gehaltert ist,um

(1) einen Abstand zwischen ausgewihlten ge-

geniiberliegenden Réndern der Eckelemente

anzuzeigen,

(2) eine gewiinschte Dimensionsanderung des

Abstands anzuzeigen und

(3) eine gewiinschte Prozentsatzdnderung an-

zuzeigen, die der gewiinschten Dimensionsan-

derung des Abstands entspricht.
11. System nach Anspruch 10, dadurch gekenn-
zeichnet, daB das erste und zweite Eckelement (12,
14) 90°-Winkel bilden.
12. System nach Anspruch 11, dadurch gekenn-
zeichnet, da8 das erste Eckelement (12) das zweite
Eckelement (14) schneidet, um eine rechtwinklige
juBere Bildbegrenzung zu bilden.
13. System nach Anspruch 10, dadurch gekenn-
zeichnet, daB die RechenmeBeinrichtung einen Re-
chenschieber (18) mit einem Rechenschieberlineal
(182) und einem benachbarten Schieber des Re-
chenschiebers (18b) aufweist, wobei das Rechen-
schieberlineal (18a) einen Ubersetzer bildet, der ei-
ne lineare Skala aufweist, die derart angeordnet ist,
daB sie den Abstand zwischen gegeniiberliegenden
ersten und zweiten Rédndern anzeigt, und eine log-
arithmische Konversionsskala (42), die zur linearen
Skala (40) ausgerichtet ist, um den gemessenen Ab-
stand von der linearen Skala (40) zur logarithmi-
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schen Konversionsskala (42) zu iibersetzen, und
wobei der Schieber (18b) des Rechenschiebers eine
logarithmische ~ Verkleinerungs-/Vergro8erungs-
skala (46, 48) aufweist, der relativ zum Rechenschie-
berlineal (18a) bewegbar ist, um die logarithmische
Verkleinerungs-/VergroBerungsskala (46, 48) rela-
tiv zur logarithmischen Konversionsskala (42) zu
versetzen, um eine vorbestimmte gewiinschte Di-
mensionsinderung des Abstands anzugeben.

14. System nach Anspruch 13, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der Rechenschieber (18) ferner eine
Verkleinerungsprozentsatzskala (46) und einen
Verkleinerungszeiger (46b) aufweist, von denen ei-
ner relativ zur logarithmischen Konversionsskala
(42) und der andere relativ zur logarithmischen
Verkleinerungs-/VergroBerungsskala feststehend
ist, wobei die Verkleinerungsprozentsatzskala der-
art angeordnet ist, daB sie durch den Verkleine-
rungszeiger (46b) einen Verkleinerungsprozent-
satzwert markiert, der dem relativen Versatz der
logarithmischen Skalen entspricht.

15. System nach Anspruch 13, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der Rechenschieber (18) ferner eine
VergroBerungsprozentsatzskala (48) und einen
VergroBerungszeiger (48b) aufweist, von denen ei-
ner relativ zur logarithmischen Konversionsskala
(42) und der andere relativ zur logarithmischen
Verkleinerungs-/VergroBerungsskala feststehend
ist, wobei die VergroBerungsprozentsatzskala (48)
derart angeordnet ist, daB sie durch den VergréBe-
rungszeiger (48b) einen VergroBerungsprozentsatz
markiert, der dem relativen Versatz der logarithmi-
schen Skalen entspricht.

16. System nach Anspruch 10, dadurch gekenn-
zeichnet, daB das erste Eckelement (12) eine Spur
(32) aufweist, die sich parallel zu einem der ersten
Rénder erstreckt, wobei das zweite Eckelement
(14) lings der Spur (32) bewegbar gehaltert ist.

17. System nach Anspruch 16, dadurch gekenn-
zeichnet, da8 das erste Eckelement (12) einen Wa-
gen (34) aufweist, der lings der Spur (32) bewegbar
gehaltert ist, wobei der Wagen (34) derart ausgebil-
det ist, daB er das zweite Eckelement (14) langs der
Spur (32) in einer vorbestimmten Rotationsausrich-
tung relativ zum ersten Eckelement (12) tragt.

18. System nach Anspruch 17, dadurch gekenn-
zeichnet, daB der Wagen (34) einen Kanal (34b)
bestimmt, der das zweite Eckelement (14) gleitend
aufnimmt.

19. System nach Anspruch 10, dadurch gekenn-
zeichnet, daB wenigstens eines der Eckelemente
(12, 14) Schlitze aufweist, durch welche hindurch
das Originalbild markierbar ist.

Hierzu 7 Seite(n) Zeichnungen
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